3 GEOINGENIEROS

USO DE
MATRICE 4E

La era del vuelo inteligente

El DJI Matrice 4E es un dron
avanzado disenado para operaciones
empresariales, equipado con camaras
térmicas, teleobjetivo y gran angular
para capturas de alta precision.

Las operaciones de vuelo ahora son mas

seguras, mas confiables y estan impulsadas
por |A, con capacidades de deteccidon

significativamente mejoradas.

Los drones han revolucionado la topografia, al permitir recopilar datos topograficos de
manera rapida, precisa, segura y rentable, incluso en areas de dificil acceso.
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CARACTERISTICAS DEL MATRICE 4E

Deteccion omnidireccional
de ojo de pez

Mapeo de precision
Disparo rapido a intervalos
de 0,5 segundos

Cartografia precisa
de alta eficiencia

Actualizaciones de
accesorios completas

LT

Tiempo de vuelo
maximo de 49 minutos

Mayor distancia de
transmision
25km

Prestaciones de
funcionamiento
inteligente

DJI Pilot 2
App
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Transmision

empresarial DJI O4

DRON COMPACTO MULTISENSOR INTELIGENTE DE GAMA ALTA

Camara

telescopica
CMOS de 1/1,57, 48
MP

Telémetro laser

Rango de medicion:
1800 m

Camara telefoto

mediana
CMQOS de 1/1,37, 48 MP

Cama gran

angular
CMOS 4/3", 20 MP
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Disparo rapido a intervalos de 0,5
segundos

La cdmara gran angular Matrice 4E permite

tomar fotografias rapidas a intervalos de 0,5

segundos tanto en modo ortofoto como en
modo fotografia oblicua.

Captura oblicua de cinco direcciones

El estabilizador puede rotar y disparar de
manera inteligente en multiples angulos
segun el area de estudio, logrando el efecto
de multiples tomas en un solo vuelo.

Correccion de distorsion, mejora
de la precision

Cada camara gran angular de Matrice 4E se
calibra antes de salir de fabrica y, cuando se
usa con DJI Terra, mejora
significativamente la precisidén de la
reconstruccion.

---------------------------

Captura 3D inteligente, modelado
de precision

Compatible con la funcidn Smart 3D
Capture, gue permite capturary
crear un modelo preliminar en el

control remoto.

Captura ortografica tridireccional

El estabilizador puede rotar y disparar de
manera inteligente en multiples angulos
segun el area de estudio, logrando el efecto
de multiples tomas en un solo vuelo.

Informe de operaciones de topografia
generado automaticamente

Al finalizar una operacidn, DJI Pilot 2 puede
generar automaticamente un informe de
calidad de la inspeccidn. i hay alguna anomalia,
se pueden tomar fotografias adicionales en el
lugar para evitar viajes repetidos.
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DJI RC PLUS 2 ENTERPRISE

O Pantalla de alto brillo

oL, Proteccion IP 54

-20 a 50°C

<//& Aplicacion de vuelo DIJI Pilot 2

((Q)) Transmision empresarial DJI O4

(x4mm Bateria internay externa

MODOS DE RUTA DE VUELO

La interfaz de DJI Pilot 2 se ha actualizado por completo, presentando una barra de
herramientas de funciones inteligentes personalizables y soporte para varios tipos de
rutas de vuelo.

54

RUTA
LINEAL

5 =
RUTA DE RUTA DE
TRAYECTORIA ZONA

|deal para areas que
tengan forma de franja
como: rios, oleoductos y
carreteras

Establezca puntos para que Para planes de fotogrametria
el dron realice la ruta de areas en 2D 0 3D

RUTA EN
PENDIENTE

RUTA
GEOMETRICA

CAPTURA
INTELIGENTE 3D

Admite la recopilacidén Admite mapeo de Cree automaticamente una
de datos para una estructuras en forma de ruta 3D de captura
pendiente prisma o cilindro inteligente
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MODOS DE GEORREFERENCIACION DE LOS
DRONES DJI ENTEPRISE

Método GCP
(Puntos de Control Terrestre)
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=

Método RTK Método PPK
(Cinematica en Tiempo Real) (Cinematica de Posprocesamiento)
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GNSS, NTRIP & ; 5 = ¥
: Estacidon base
GNSS

A

Puntos de
control terrestre

P

El operador esta usando una estacion El operador utiliza solo una estacidn El operador coloca puntos de control
base GNSS gue transmite correcciones base GNSS para registrar datos sin terrestre con coordenadas conocidas
en tiempo real al dron durante el vuelo, necesidad de correcciones en tiempo para georeferenciar y alinear los datos

permitiendo una alta precisidén real. Los datos se procesan después capturados por el dron, brindando una
geoespacial. para obtener alta precision. verdad terrestre confiable.
Ventajas y desventajas Ventajas y desventajas Ventajas y desventajas
. . . Permite mayor flexibilidad en vuelos sin La configuracion puede tardar hasta
Proporciona correcciones en tiempo real . .. , ..
.. requerir conexion. cuatro veces mas en comparacion con
al dron en el sitio.
RTK y PPK.

Se logran precisiones

Se.l?gran precisiones centimeétricas (1-3 c.m) El tiempo de centimétricas (1-3 cm). El tiempo
obtencidon de datos en campo se reduce considerablemente. Ideal de obtencién de datos en
para cartografia, modelos 3D, aplicaciones de ingenieria que campo es considerable por la
requieren alta precisién posicional. colocacion de puntos de
fotocontrol
D-RTK 3
DRON MATRICE 4E ACCESORIOS ADICIONALES

Spotlight
_ P Speaker
&' ~~3\”) \@
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Feso de despegue (con hélices) 1219 g

Carga ufil max. 200 g

Velocidad max . de ascenso 10 m's

Velocidad max . de descenso 8 m's

Velocidad horizontal maxima 21 mis
Aeronave |Altitud maxima 6000 m

Tiempo max . de vuelo (sin viento) 49 mnutos

Resistencia max. al viento 12 ms

Angulo de inclinacion max. 35°

Temperatura de funcionamento De -10°"Ca 40 "C

GNSS GP> + Galleo + BeiDou + GLONASS®

(zran angular:
CMOS de 4/3 pulgadas; pixeles efectivos: 20 MP

Telecamara media:

CMOS de 11,3 pulgadas; pixeles efectivos: 48 MP
Telefotor:

CMOS de 11,5 pulgadas; pixeles efectivos: 48 MP
ran angular: 5280 x 3956

Sensor de magen

; Tamano de fotografia maximo Telefoto meda: 8064 = 6048
Camara Telefoto: 8192 x 6144
Intervalo minimo de foto 05s
Gran angular: JEEG/DNG (RAW)
Formato de fotografia Telecamara media: JPEG
Telefoto: JPEG
Formato de video ME (MHEG-4 AV OH.264)
. Telefotor:
Zoom dgital 16x (zoom hibrido 112x)
Modulo laser |Telemetro laser Rango de medicion: 1800 m(1 Hz)
Bateriade |Capacidad 5741 mAh
vuelo
inteligente |Recuento de ciclos 200
olstema de transmision de video 04 Enterprise
20 km (FCC)
Alcance maximo de fransmision (sin 12 km (CH)
obstaculos, lbre de interferencias) 12 km (SRRC)
12 km (MC)
DI‘;:E H!-‘E 2 |Tamafio de la pantalla 7.02 pulgadas
erprise
P Tasa de fotogramas de la pantalla 60 fps
Brillo 1400 nits

Bateria de 1on-lifio 18650 densidad de energia alta, 252P
(6200 mAha 72V), 46,8 Wh

Bateria externa Opcional, WB37 (4920 mAha 76 V), 37 Wh

Bateria integrada
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